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OBJETIVOS

TEMA: EQUILIBRIO DE UNA PARTÍCULA EN EL ESPACIO

1. Determinar experimental y analíticamente la magnitud de una fuerza requerida 
para mover una masa suspendida entre dos cuerdas. 

2. Demostrar las condiciones de equilibrio para un sistema de fuerza aplicada.

• Definición de fuerza.
• Diagrama de cuerpo libre (DCL).
• Condiciones de equilibrio.
• Componentes rectangulares de una fuerza.

1. 3 Newtómetros A ± 0.025 (N).
2. Portamasas.
3. Masa calibrada.
4. 3 cuerdas.
5. Regla A ± 0.001 (m).
6. Equipo de soporte.
7. Mano mecánica.

EQUIPO DE EXPERIMENTACIÓN

FUNDAMENTO CONCEPTUAL

Autores:
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Figura 13. Equipo experimental Equilibrio de una partícula 
en el espacio.
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PROCEDIMIENTO

1. Armar el equipo de acuerdo a la figura.
2. Identificar los puntos A, B y C para tomar como referencia posterior.
3. Colocar dos Newtómetros suspendidos desde los extremos de la varilla 

horizontal y colocar una cuerda al extremo de los mismos.
4. Unir las dos cuerdas y suspender un porta masa.
5. Añadir una masa adicional de 0.200 kg.
6. Con una cuerda adicional y desde el porta masa halar una distancia m. Registrar 

el valor en la tabla de datos.
7. Determinar los ejes de referencia (x, y, z.) con respecto del punto A.
8. Medir la distancia desde el punto A hasta la vertical de la varilla con el punto 

ele de referencia (ri(AB)) , componente en x.
9. Medir la distancia desde la proyección del punto A hasta la varilla superior 

(rj(AB)) , componente en y.
10. Medir las distancias desde la proyección del punto A en la varilla superior hasta 

el punto B (rk(AB)), componente en z.
11. Repetir el proceso para los puntos AC
12. Realizar el diagrama de cuerpo libre y colocar los datos de las medidas 

necesarias para determinar el valor de las magnitudes desconocidas.

REGISTRO DE DATOS
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CUESTIONARIO
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CONCLUSIONES
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aplicados a este sistema al determinar experimental y analíticamente la 
magnitud de la fuerza necesaria para mover la masa suspendida entre dos 
cuerdas.

2. La suma vectorial nula de todas las fuerzas actuantes (las tensiones de las 
cuerdas, el peso de la masa y cualquier otra fuerza aplicada o de fricción) 
determina las condiciones de equilibrio del sistema para que no haya 
movimiento. Esto requirió igualar las fuerzas en las direcciones horizontal y 
vertical a cero.
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